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REVINDICATIONS 

1. Actionneur multi-stable (10) , 

caracteris6 en ce qu'il comprend : 
5 - une piece mobile (12) destinee £ etre 

deplacee entre au moins deux positions stables , 

des moyens de deplacement (14 , 16) 
antagonistes de ladite pi£ce mobile (12) ', 

- des moyens de guidage (122 , 186, 24 , 246, 
10 247, 248, 249) du deplacement de ladite pidce mobile 

(12), et 

- des moyens de maintien (20, 22, 28, 30, 
246, 247, 248, 249) de ladite pidce mobile (12) dans 
chacune des positions stables qu'elle occupe, 

15 en ce que lesdits moyens de deplacement 

(14, 16) sont deux moyens de deplacement antagonistes 
realises chacun en un alliage a memoire de forme, 

et en ce que la pi£ce mobile (12), les 
moyens de deplacement (14, 16) et les moyens de guidage 
20 (122, 186, 24, 246, 247, 248, 249) sont r6alis6s sous 

* 

la forme d'une structure monolithique en alliage a 
memoire de forme, dont au moins les moyens de 
deplacement (14, 16) ont subit un traitement qui leur 
confere des propri6tes de memoire de forme. 

25 2. Actionneur (10) selon la revendication 

1, caracteris6 en ce que la pi£ce mobile (12), les 
moyens de deplacement (14, 16), les moyens de guidage 
(122, 186, 24, 246, 247, 248, 249) et les moyens de 
maintien (20, 22, 28, 30, 246, 247, 248, 249) sont 

30 realises sous la forme d'une structure monolithique en 
alliage & memoire de forme, dont au moins les moyens de 



* 
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emplacement (14, 16) ont subit un traitement qui leur 
confrere des proprietes de memoire de forme. 

♦ 

3. Actionneur (10) selon la revendication 1 
ou 2, caracterise en ce que lesdits raoyens de 

5 deplacement (14, 16) sont realises dans un alliage k 
memoire de forme appartenant au groupe constitue par le 

* 

Ni-Ti, le Ni-Ti-Cu, le Cu-Al-Ni, le Cu-Al-Be, le Fe-Pt, 
le Fe-Rd, et le Fe-Ni-Co-Ti. 

4. Actionneur (10) selon l'une quelconque 
10 des revendications 1 a 3, caracterise en ce que les 

deux moyens de deplacement (14, 16) antagonistes sont 
realises en un seul alliage II memoire de forme double 
sens. 

5. Actionneur (10) selon l'une quelconque 
15 des revendications lk 4, caracterise en ce que les 

moyens de guidage (122, 186, 24, 246, 247, 248, 249) et 
les moyens de maintien (20, 22, 28, 30, 246, 247, 248, 
24 9) constituent un m6canisme pas k pas integr6. 

6. Actionneur (10) selon l'une quelconque 
20 des revendications 1 k 5, caracterise en ce qu'il est 

un actionneur k deplacement rotatif. 

7. Actionneur (10) selon l'une quelconque 
des revendications 1 k 5, caracterise en ce qu'il est 
un actionneur k deplacement lineaire. 

» 

25 8. Actionneur (10) selon l f une quelconque 

des revendications lk 7, caract6ris6 en ce que les 
moyens de guidage comprennent au moins un palier k 
glissement (122, 186) et les moyens de maintien 
comprennent des parties en saillie (20) de l'une des 

30 deux pieces parmi la piece mobile (12) et une piece de 
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r6f6rence (18) , et des parties en creux (22) de 1' autre 
de ces pieces. 

9. Actionneur (10) selon l f une quelconque 
des revendications 1 a 7, caracterise en ce que lesdits 

5 moyens de guidage comprennent une pluralite de poutres 
elastiques (24, 246, 247 f 248, 249) et les moyens de 
rnaintien (20, 22, 28, 30, 246, 247, 248, 249) 
comprennent des parties en creux (28.) de la piece 
mobile (12) et des parties en saillie (30) d f une pi£ce 
10 de reference (18) . 

10. Actionneur (10) selon la revendication 
9, caracteris6 en ce que les parties en saillie (30) 
sont des lames flexibles. 

11. Actionneur (10) selon l f une quelconque 
15 des revendications 1 k 10, caracterise en ce que la 

structure monolithique est realisee & partir d'une 
pidce plane en alliage a memoire de forme par un 
proced6 de decoupe par laser. 

12. Actionneur (10) selon l'une quelconque 
20 des revendications 1 a 10, caracterise en ce que la 

structure monolithique est realisee a partir d'une 
pi&ce plane en alliage £. memoire de forme par un 
proced6 d' 61ectroerosion, ou d f electrolithographie, ou 
de d6pot par pulverisation cathodique, ou de jet d ¥ eau. 

25 13. Actionneur (10) selon l'une quelconque 

des revendications 1 a 12, caracterise en ce qu'il est 
un actionneur bi-stable dans lequel la pi6ce mobile 
(12) se d6place entre deux positions stables. 

14. Actionneur (10) selon la revendication 

30 13, caracterise en ce que les moyens de guidage et les 
moyens de rnaintien sont confondus et consistent en des 
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poutres (246, 247, 248, 249) precontraintes encastrees 
dont le flambage permet le deplacement de la pi^ce 
mobile (12) . 

15. Interface tactile (100), caract6ris6e 
5 en ce qu'elle met en oeuvre au moins une structure 

monolithique comportant une pluralite d' actionneurs 
multi-stables (10) selon l'une quelconque des 
revendications 1 a 14. . 

16. Interface (100) selon la revendication 
10 15, caracterise en ce qu'elle comprend, en outre, des 

moyens de chauffage (200, 215, 217) pour chauffer les 
moyens de deplacement (14, 16) en alliage a memoire de 
forme . 

17. Interface (100) selon la revendication 
15 16, caract6ris6e en ce que lesdits moyens de chauffage 

(200, 215, 217) comprennent des resistances chauffantes 
(200) . 

18. Interface selon la revendication 16, 
caract6risee en ce que lesdits moyens de chauffage 

20 (200, 215, 217) comprennent des tiges conductrices 
d'61ectricit6 (215, 217). 
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